
상 세 규 격 서

구분 품명 단위 수량 비고

1 Z축 Controller ea 1

2 CABLE ea 1

3 MOTOR(Z축 BRK모터) ea 2

4 TEACH PENDANT ea 1

5 Z축 ROBOT1 ea 2

6 BRAKET ea 2

7 CABLE VEYOR 일체 ea 1

8 BODY HARNESS ea 3

9 XZ 조합 기구물 ea 1

상 세 내 역

1. 구성

가. Z축 Controller

나. CABLE

다. MOTOR(Z축 BRK모터)

라. TEACH PENDANT

마. Z축 ROBOT1

바. BRAKET

사. CABLE VEYOR 일체

아. BODY HARNESS

자. XZ 조합 기구물

2. 성능 및 규격

가. Z축 Controller

* N1-21XX-NX

나. CABLE

* 3축 Z1(4M),Z2(4M)

다. MOTOR(Z축 BRK모터)

* MSMR022S1T

라. TEACH PENDANT

* TPM-9001(5M)

마. Z축 ROBOT1

* RS-120-Z10PL ST.450



바. BRAKET

* X-Z 조합 BRAKET

사. CABLE VEYOR 일체

* 케이블베어_BRAKET

아. BODY HARNESS

* 표준 일반 젠더

자. XZ 조합 기구물

* Z-450 BASE

* X-Z 450 FIXING BLOCK

* 후처리 흑색 아노다이징 Z축 Controller

 차. 설계도

3. 기타사항

가. 설치위치 : 경북 구미시 구미대로 350-37 구미전자정보기술원 실감미디어연구센터

나. 납품기한 : 계약 후 30일 이내

다. 무상보증기간 : 납품 및 검수 후 1년

라. 규격관련 문의사항 : 실감미디어연구센터 최재관 선임 (054-460-9058)


